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Controlador N1200

CONTROLADOR UNIVERSAL - EXEMPLOS DE CONFIGURAGAO - V2.0x

ALERTAS DE SEGURANCA

Os simbolos abaixo sdo usados no equipamento e ao longo deste
manual para chamar a aten¢do do usuario para informagdes
importantes relacionadas com seguranga e 0 uso do equipamento.

AN A\

CUIDADO:

Leia 0 manual completamente
antes de instalar e operar o

CUIDADO OU PERIGO:
Risco de choque elétrico

equipamento.

Todas as recomendacfes de seguranca que aparecem neste manual
devem ser observadas para garantir a seguranga pessoal e prevenir
danos ao instrumento ou sistema. Se o instrumento for utilizado de
uma maneira distinta a especificada neste manual, as protegdes de
seguranca do equipamento podem n&o ser eficazes.

COMO NAVEGAR NO MENU DO CONTROLADOR

navegar entre ciclos:
pressione e segure seta para
esquerda e dé pulsos na tecla P

navegar entre /\
parametros: CICLO DE CICLO DE
dé pulsos na OPERACAD CICLO DE SINTONIA PROGRAMAS CICLODE/
tecla P g PV e SP Akun Prkb FuR 1-|
Cerl Pb Pr n bLAI-|
g PVe MV Ir Pkal HYR 1|
EPr dk PSPD - PSPY Rk
PSEG Lk PE 1-PE] Rit
LEEr MuCL PE 1_PEQ B
Figura1-  Modo de navegagdo
n(i"glﬁgc?u CICLODESINTOMA | S LO0 | CICLODEALARME | CICLODEESCALA | CICLODE 10§ cﬂﬁaﬂéﬁn
PVeSP Rkun Prkh FuR |- FuRY EYPE lnt PRSS
CErl P Prn bLR I-bLRY FLEr 3 InLL
PVeMV e Pkol HYR | - HYRY dPPo a3 InHC
EPr db PSPO - PSPY Rkl un ik oY rSLE
PSEC [<3 Pt 1-PES R Ik2 roak a5 rSHC
ESEG HY5E PE 1-PES Rek | ofF5 Dull
run RCE LP Rek2d ErSP OuHC
Lbdk FLSh rSP rSkr
b AS rSLL [¥]
oull rSHL HEYP
euhl SPLL PRSC
5FSE SPHL Prok
SPA 1. SPRY Eau FrEqQ
rkLL
rEHL
bAud
PreY
Rddr

Figura2-  Ciclos do controlador

ACIONANDO UMA SAIDA RELE COM CONTROLE
ON/OFF

OBJETIVO

Utilizar a saida relé 1/01 com controle ON/OFF para acionar uma
carga. A carga é uma resisténcia que deve aquecer até o Setpoint
de 100 °C (SP) com histerese de 5 °C. A saida relé ird fechar em
100 °C e abrir em 95 °C (SP - histerese).

O sensor utilizado para medir a temperatura € um PT100 com faixa
de -200 a 850 °C (-328 a 1562 °F).

ESQUEMA ELETRICO

ALIMENTAGAQ ELETRICA - -
100~ 240Vac!24‘uf 3 14 1

(POWER -
[e] g
100~240 Vac =?
Q@ﬂ (] (el ][] [12) ﬂ
FT100
Figura3-  Exemplo 1
CONFIGURAGAO
CICLO DE OPERAGAO
PARAMETRO VALOR
gp 100.0
[ Auka
E Pr 0
run YES
CICLO DE SINTONIA
PARAMETRO VALOR
Akun oFF
Ph 0.0
HYSE 5.0
Ack rE
Lbd.E 0
SP.R1 0.0
SP.RA2 0.0
S5P.A3 0.0
SP.RAY 0.0
CICLO DE ALARMES
PARAMETRO VALOR
FuR1 oFF
FuR2 oFF
FuR3 oFF
FuRY ofF
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CICLO DE ESCALA
PARAMETRO VALOR
EYPE PE
FLEF 5
dPPo 0.0
un b C
OFF5 0.0
E.rSP no
SPLL <00.0
SPHL as0.n
{Eou 0.0
CICLO DE I/O (ENTRADAS E SAIDAS)
PARAMETRO VALOR
o 4 [ErL
o 2 ofF
o 3 ofF
ol ofF
o 5 ofF
AVISOS

e Parametros que ndo foram citados durante o exemplo n&o
influenciam neste funcionamento e podem ser configurados
como zero ou aFF sempre que possivel.

e Recomenda-se utilizar o comprimento original do cabo do
sensor. Nao utilizar cabo de compensacdo, pois ele pode
influenciar na resisténcia do sensor e resultar em uma medigao
incorreta da temperatura.

e Recomenda-se utilizar transmissores de temperatura para
prolongar a distancia entre sensor e controlador.

e Recomenda-se evitar colocar os cabos do sensor e sinais de
corrente junto a cabos de energia ou a equipamentos que geram
interferéncia eletromagnética como inversores ou motores. Esta
pratica colabora para a correta medi¢&o dos sinais.

ACIONANDO UMA SAIDA PULSO COM CONTROLE
PID

OBJETIVO

Utilizar a saida pulso /05 com controle PID para acionar uma carga.
A carga é uma resisténcia que deve aquecer até o Setpoint de 100
°C (SP). Nao se configura a histerese para esse tipo de controle.

A saida é ligada a um relé de estado sélido, que fecha contato para
acionar a carga.

A saida sera controlada automaticamente pelo controle PID. Antes
disso, o controlador precisara realizar o reconhecimento do processo
através da funcdo de Auto Sintonia, que lhe permitira entregar um
controle satisfatorio e de acordo com o processo.

O sensor utilizado para medir a temperatura é um Termopar J com
faixa de -110 a 950 °C (-166 a 1742 °F).

ESQUEMA ELETRICO
ALIMENTAQAO ELETRICA
100~240 :\Inc 124V
t;%;lm 100~240 Vac
SRPR - =
: /05 vd SSR
Q i | ssk |

a
I
AEAER

Figura 4 -

Exemplo 2

Controlador N1200

CONFIGURAGAO
CICLO DE OPERAGAO
PARAMETRO VALOR
=] 100.0
CkrL Auto
E Pr 0
run YES
CICLO DE SINTONIA
PARAMETRO VALOR
Akun FulL
Pb 0.1
Ir 0.01
dE 0.1
[k 0.5
Rck rE
Lbd.E i
b {RS 0.0
oull 0.0
ouHL 100.0
SFSE 0
SP.R1 0.0
SP.A2 0.0
SP.A3 0.0
SP.AY 0.0
CICLO DE ALARMES
PARAMETRO VALOR
FuR 4 oFF
FuR2 oFF
FuR3 oFF
FuRY oFF
CICLO DE ESCALA
PARAMETRO VALOR
EYPE ke J
FLEF S
dPPa 0.0
un ik L
OFFS 0.0
E.rSP no
SPLL -110.0
SPHL q50.0
{Eou 0.0
CICLO DE I/0 (ENTRADAS E SAIDAS)
PARAMETRO VALOR
o 1 CkrL
oo oFF
o 3 oFF
oY oFF
o5 oFF
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AVISOS

Pardmetros que ndo foram citados durante o exemplo néo
influenciam neste funcionamento e podem ser configurados
como zero ou aFF sempre que possivel.

Recomenda-se realizar toda a configuragdo informada e
configurar o pardmetro run — YES somente ao final. Isso dara
inicio a execugdo da Auto Sintonia para realizar o
reconhecimento do processo (0 LED TUNE acendera no
display). Dependendo do processo, a Auto Sintonia pode
demorar minutos ou horas.

Recomenda-se executar a Auto Sintonia no Setpoint desejado
de trabalho e n&o alterar o valor até o final da sintonia. Quando
o processo de Auto Sintonia terminar, o LED TUNE apagara, o
que indica que o controlador esté pronto para entregar o melhor
controle na saida.

O uso do controle PID atrelado a uma saida relé s6 deve
acontecer com [k maior ou igual a 10. Caso contrario, o
acionamento em alta frequéncia pode danificar o contato do relé.
Para as saidas pulso ou corrente, pode-se usar o valor minimo
deCk.

Os valores sugeridos para Pb, I, db séo apenas valores
iniciais para realizar o processo de Auto Sintonia. Apos o
término da Auto Sintonia, esses pardmetros estardo com os
valores definitivos e ndo devem ser alterados (podem ser
alterados se for preciso refazer a Auto Sintonia).

Recomenda-se utilizar o comprimento original do cabo do
sensor. Nao utilizar cabo de compensag&o, pois ele pode
influenciar na resisténcia do sensor e resultar em uma medigao
incorreta da temperatura.

Recomenda-se utilizar transmissores de temperatura para
prolongar a distancia entre sensor e controlador.

Recomenda-se evitar colocar os cabos do sensor e sinais de
corrente junto a cabos de energia ou a equipamentos que geram
interferéncia eletromagnética como inversores ou motores. Esta
préatica colabora para a correta medicao dos sinais.

ACIONANDO UMA SAIDA DE CORRENTE COM
CONTROLE PID

OBJETIVO

Utilizar a saida de corrente /05 com controle PID para acionar uma
carga. A carga é uma vélvula com entrada anal6gica 4-20 mA, que
serve para regular a pressao de 5 Bar (Setpoint) em uma linha que
circula determinado liquido. Nao se configura a histerese para este
tipo de controle.

A saida serd controlada automaticamente pelo controle PID. Antes
disso, o controlador precisaré realizar o reconhecimento do processo
através da fungéo de Auto Sintonia, que Ihe permitird entregar um
controle satisfatorio e de acordo com o processo.

Em sua entrada analdgica, o controlador 1& um sinal de 4-20 mA,
proveniente do transmissor de pressao com faixa de 0-10 Bar.

ESQUEMA ELETRICO

ALIMENTACAO ELETRICA

100~240 Viac / 24V
(POWER)

@Z EH'-Ifos a20ma | VALVULA

-
— b
i
Ny

POWER SUPPLY

TRANSMISSOR
DE PRESSAOQ
0-10 Bar +

Figura5- Exemplo 3

Controlador N1200

CONFIGURAGAO
CICLO DE OPERAGAO
PARAMETRO VALOR
GP 5.0
CkrL Auto
E Pr 0
run YES
CICLO DE SINTONIA
PARAMETRO VALOR
Akun FulL
Pb 0.1
Ir 0.04
dE 0.1
[k 0.5
Rck rE
Lbd.E 0
b {RS 0.0
oull 0.0
ouHL 100.0
SFSE 0
SP.R1 0.0
SP.A2 0.0
SP.A3 0.0
SP.AY 0.0
CICLO DE ALARMES
PARAMETRO VALOR
FuR1 oFF
FuR2 oFF
FuR3 ofFF
FuRY oFF
CICLO DE ESCALA
PARAMETRO VALOR
LYPE L4.20
FLEF S
dPPo 0.o
rook no
OFFS 0.0
E.rSP no
SPLL 0.0
SPHL 8.0
{Eou 0.0
CICLO DE I/0 (ENTRADAS E SAIDAS)
PARAMETRO VALOR
o ! oFF
o 2 oFF
o 3 oFF
oY oFF
o 5 £.4.20
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AVISOS

Pardmetros que ndo foram citados durante o exemplo néo
influenciam neste funcionamento e podem ser configurados
como zero ou aFF sempre que possivel.

Recomenda-se realizar toda a configuragdo informada e
configurar o pardmetro run — YES somente ao final. Isso dara
inicio a execugdo da Auto Sintonia para realizar o
reconhecimento do processo (0 LED TUNE acendera no
display). Dependendo do processo, a Auto Sintonia pode
demorar minutos ou horas.

Recomenda-se executar a Auto Sintonia no Setpoint desejado
de trabalho e n&o alterar o valor até o final da sintonia. Quando
o processo de Auto Sintonia terminar, o LED TUNE apagara, o
que indica que o controlador esté pronto para entregar o melhor
controle na saida.

O uso do controle PID atrelado a uma saida relé s6 deve
acontecer com [k maior ou igual a 10. Caso contrario, o
acionamento em alta frequéncia pode danificar o contato do relé.
Para as saidas pulso ou corrente, pode-se usar o valor minimo
deCk.

Nesta aplicagéo, o controlador ndo sabe qual faixa vai ler.
Sendo assim, EYPE, SPLL, SPHL séo os principais pardmetros
para configurar a leitura corretamente.

Quando for utilizado um cabo de bitola adequado e um par
trangado blindado e aterrado, o sinal de corrente 4-20 mA pode
chegar a uma distancia de até 1 Km. Isto serve para ndo gerar
impedancia e uma queda de tens&@o que possa interferir no sinal.
Esta prética garante imunidade em ambientes com ruido e
aumenta a robustez do sistema.

Recomenda-se evitar colocar os cabos do sensor e sinais de
corrente junto a cabos de energia ou a equipamentos que geram
interferéncia eletromagnética como inversores ou motores. Esta
pratica colabora para a correta medicao dos sinais.

ACIONANDO UMA SAIDA RELE POR ALARME

OBJETIVO

Utilizar a saida relé 1/01 como alarme para acionar uma carga. A
carga € um ventilador que deve resfriar até o Setpoint de 20 °C (SP)

e

com histerese de 3 °C.

A saida relé ir4 abrir em 20 °C e fechar em 23 °C (SP + histerese).

O sensor utilizado para medir a temperatura é um Termopar tipo K
com faixa de -150 a 1370 °C (-238 a 2498 °F), ligado a um
transmissor de temperatura com saida 0-10 Vdc.

O controlador ira ler o sinal do transmissor de temperatura na
entrada analdgica.

ESQUEMA ELETRICO

AUMENTA(,:AO ELETRICA

100~240 Vac / 24V

@ o em e
I

(POWER)
{+ | +5v/ S/ 10V INPUT
100~240 Vac
H s
CARGA E]
TRANSMISSOR
+ TEMPERATURA | +  ouTPuT0-10 Vdc
LO-
POWER SUPPLY
Figura6-  Exemplo 4

Controlador N1200

CONFIGURAGAO
CICLO DE OPERAGAO
PARAMETRO VALOR
GpP 0 (Né&o utilizado)
CkrL Auto
E Pr 0
run YES
CICLO DE SINTONIA
PARAMETRO VALOR
Rkun ofFF
Pb 0.0
HYSE 0
Lbd.E 0
SP.A1 2 (Setpoint)
SP.A2 0
SP.A3 0
SP.AY 0
CICLO DE ALARMES
PARAMETRO VALOR
FuR 4 (Refriglelragéo)
FuR2 oFF
FuR3 ofF
FuRY oFF
bLA 1Y no
bLAZ no
bLA3 no
bLAY no
HYR 4 3 (Histerese)
H4YA2 0
HYA3 0
HYAY 0
AL 0
ACE 1 0
A3k 0
AYE 1 0
A1ke 0
Acke 0
A3kL2 0
AYE2 0
FLSh .-
CICLO DE ESCALA
PARAMETRO VALOR
EYPE LB. 10
FLEF S
dPPo i
rook no
OFFS 0
E.rSP no
SPLL -150
SPHL 1370
{Eou 0.0
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CICLO DE I/O (ENTRADAS E SAIDAS)

PARAMETRO VALOR
o 1 A1
o 2 ofF
o 3 ofF
o Y ofF
ol ofF

AVISOS

Parémetros que ndo foram citados durante o exemplo néo
influenciam neste funcionamento e podem ser configurados
como zero ou aFF sempre que possivel.

Recomenda-se realizar toda a configuragdo informada e
configurar o pardmetro run — YES somente ao final. Isso dara
inicio & execugao do controle automatico.

Nesta aplicagéo, o controlador ndo sabe qual faixa vai ler.
Sendo assim, EYPE, SPLL, SPHL s&o os principais parametros
para configurar a leitura corretamente.

O sinal de tensdo 0-10 Vdc é recomendado com cabos de
distancias curtas. Ao utilizar cabos muito prolongados (maximo
10 metros), ele se torna muito suscetivel a interferéncias ou
ruidos. Esta pratica garante imunidade em ambientes com ruido
e aumenta a robustez do sistema.

Recomenda-se evitar colocar os cabos do sensor e sinais de
corrente junto a cabos de energia ou a equipamentos que geram
interferéncia eletromagnética como inversores ou motores. Esta
pratica colabora para a correta medi¢ao dos sinais.

RETRANSMISSAO DA PV

OBJETIVO

Utilizar a saida de corrente I/05 para retransmissédo da variavel de
processo (PV), ou seja, retransmitir o sinal de leitura do sensor
conectado na entrada analdgica do controlador 1 para que o
controlador 2 possa indicar como sua PV.

A saida de corrente sera 4-20 mA.

O sensor utilizado no primeiro controlador para medir a temperatura
€ um PT100 com faixa de -200 a 850 °C (-328 a 1562 °F).

ESQUEMA ELETRICO

AUMENTA .E\O ELETR\CA -
G (:E: |I:!IIIHIIII”O5
(=]

@ .
=i
mEMEE

CONTROLADOR 1

o € I
]

CONTROLADOR 2 [ 4]
mA
171118

Figura 7 -

Exemplo 5

CONFIGURAGAO CONTROLADOR 1

CICLO DE OPERAGAO
PARAMETRO VALOR
0.0
aP (o utilizado)

Controlador N1200

CkrL Auko
E Pr 0
run YES
CICLO DE SINTONIA
PARAMETRO VALOR
Rkun oFF
Pb 0.0
HYSE 0.0
Rck rE
Lbd.E 0
SP.A1 0.0
SP.A2 0.0
S5P.A3 0.0
SP.AY 0.0
CICLO DE ALARMES
PARAMETRO VALOR
FuR1 oFF
FuR2 oFF
FuR3 oFF
FuRY ofF
CICLO DE ESCALA
PARAMETRO VALOR
EYPE Pt
FLEF S
dPPo 0.0
un ik C
OFFS 0.0
E.rSP no
SPLL <00.0
SPHL as0.0
rELL 200.0
rEHL as0.n0
{Eou 0.0
CICLO DE I/O (ENTRADAS E SAIDAS)
PARAMETRO VALOR
o 1 oFF
oo oFF
o 3 oFF
ol oFF
ol PY.20

CONFIGURAGAO CONTROLADOR 2

CICLO DE OPERAGAO
PARAMETRO VALOR
0.0
5P (o utilizado)
CErL Auka
E Pr i
run YES
CICLO DE ESCALA
PARAMETRO VALOR
LYPE L4.20

NOVUS PRODUTOS ELETRONICOS LTDA.
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FLEF 5
dPPo 0.o
rook no
OFFS 0.0
E.rSP no
SPLL <00.0
SPHL as0.n
{Eou 0.0

AVISOS

e Parémetros que ndo foram citados durante o exemplo n&o
influenciam neste funcionamento e podem ser configurados
como zero ou aFF sempre que possivel.

e Recomenda-se utilizar o comprimento original do cabo do
sensor. Nao utilizar cabo de compensagéo, pois ele pode
influenciar na resisténcia do sensor e resultar em uma medi¢éo
incorreta da temperatura.

e Recomenda-se utilizar transmissores de temperatura para
prolongar a distancia entre sensor e controlador.

e Recomenda-se evitar colocar os cabos do sensor e sinais de
corrente junto a cabos de energia ou a equipamentos que geram
interferéncia eletromagnética como inversores ou motores. Esta
pratica colabora para a correta medi¢ao dos sinais.

o Nesta aplicagdo, o controlador 2 ndo sabe qual faixa vai ler.
Sendo assim, EYPE, SPLL, SPHL s&o os principais pardmetros
para configurar a leitura corretamente.

e Quando for utilizado um cabo de bitola adequado e um par
trangado blindado e aterrado, o sinal de corrente 4-20 mA pode
chegar a uma distancia de até 1 Km. Isto serve para ndo gerar
impedancia e uma queda de tens&@o que possa interferir no sinal.
Esta pratica garante imunidade em ambientes com ruido e
aumenta a robustez do sistema.

SETPOINT REMOTO

OBJETIVO

Alterar remotamente o Setpoint que controla a carga em um
processo de aquecimento: Alterar entre o Setpoint da tela principal
do controlador, que estara em 50 °C, e o Setpoint remoto, que
estard em 100 °C. Dessa forma, ao configurar a 1/05 como entrada
digital conectada a um botdo Contato Seco, o operador consegue
alterar o Setpoint sem estar na frente do controlador.

Quando o contato do botéo estiver aberto, o Setpoint selecionado é
o da tela principal. Quando estiver fechado, € o do Setpoint remoto.
E possivel selecionar o tipo de sinal de Setpoint remoto no
pardmetro rGP e o range de variagdo desse Setpoint em rSLL e
rSHL.

O sensor utilizado para medir a temperatura ¢ um Termopar tipo T
com faixa de -160 a 400 °C (-256 a 752 °F).

ESQUEMA ELETRICO

ALIMENTAGAO ELETRICA
100~240 Vac / 24V
(POWER)
_'F
13]|14][15 contato seco
@EI e]—
[o]+ e E * 420mA
- €
100~240 Vac E — =

3, [(5]=—= II+>
E]El '

Figura8-  Exemplo 6

TCT

CONFIGURAGAO
CICLO DE OPERAGAO
PARAMETRO VALOR
Gp 50.0
CkrL Auto
E Pr 0
run YES
CICLO DE SINTONIA
PARAMETRO VALOR
Rkun oFF
Pb 0.0
HYSE c.0
Rck rE
Lbd.E i
SP.R1 0.0
SP.A2 0.0
SP.A3 0.0
SP.AY 0.0
CICLO DE ALARMES
PARAMETRO VALOR
FuR 4 oFF
FuR2 oFF
FuR3 oFF
FuRY ofF
CICLO DE ESCALA
PARAMETRO VALOR
EYPE kc t
FLEF S
dPPa 0.0
un ik L
OFFS 0.0
E.rGP YES
rSP Y20
rSLL 100.0
rSHL 116.0
SPLL -160.0
SPHL 4no.n
{Eou 0.0
CICLO DE I/0 (ENTRADAS E SAIDAS)
PARAMETRO VALOR
o 1 CkrL
oo oFF
o 3 oFF
oY oFF
o5 rGP

Controlador N1200

NOVUS PRODUTOS ELETRONICOS LTDA.
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AVISOS

e Pardmetros que ndo foram citados durante o exemplo n&o
influenciam neste funcionamento e podem ser configurados
como zero ou aFF sempre que possivel.

e O controlador vai realizar um processo de aquecimento,
buscando o Setpoint da tela principal de 50 °C, com 2 °C de
histerese. Quando o botdo Contato Seco fechar, o Setpoint de
aquecimento muda para 100 °C.

e O sinal de corrente deve ser conectado nos terminais de entrada
de Setpoint remoto 9 e 10 (respeitando a polaridade). Um
resistor de 100 ohms deve ser conectado em paralelo a esses
terminais.

o Neste exemplo, o sinal de Setpoint remoto foi configurado como
4-20 mA, ou seja, rSP — Y7220. Entre 4 e 20 mA existe uma
variagdo de 16 unidades. Os limites foram configurados como
rSLL —100 (4 mA), FGHL — 116 (20 mA). Para forgar a
selecédo do valor de 100 °C como Setpoint remoto, sera enviado
um sinal constante de 4 mA para a entrada de Setpoint remoto.

e O Setpoint pode ser alterado de modo remoto e conforme o
valor de corrente recebido na entrada analdgica de Setpoint
remoto, podendo variar entre os limites configurados em r5GLL
erSHL.

e Recomenda-se utilizar o comprimento original do cabo do
sensor. Nao utilizar cabo de compensagéo, pois ele pode
influenciar na resisténcia do sensor e resultar em uma medi¢éo
incorreta da temperatura.

e Recomenda-se utilizar transmissores de temperatura para
prolongar a distancia entre sensor e controlador.

e Recomenda-se evitar colocar os cabos do sensor e sinais de
corrente junto a cabos de energia ou a equipamentos que geram
interferéncia eletromagnética como inversores ou motores. Esta
pratica colabora para a correta medicao dos sinais.

e Quando for utilizado um cabo de bitola adequado e um par
trancado blindado e aterrado, o sinal de corrente 4-20 mA pode
chegar a uma distancia de até 1 Km. Isto serve para ndo gerar
impedancia e uma queda de tenséo que possa interferir no sinal.
Esta prética garante imunidade em ambientes com ruido e
aumenta a robustez do sistema.

COMUNICAGAO MODBUS RTU

OBJETIVO

Ler os respectivos registradores da variavel de processo (PV) e
Setpoint (SP) através da comunicagdo Modbus RTU (O controlador
€ um escravo na rede).

No site da NOVUS (www.novus.com.br), é possivel verificar a tabela
de registradores do controlador. Isso permite identificar o nimero de
registrador da PV e do SP e os demais registradores deste
controlador.

O sensor utilizado para medir a temperatura € um PT100 com faixa
de -200 a 850 °C (-328 a 1562 °F).

ESQUEMA ELETRICO
wngaet © HHEMEEE

[o]
el .

Pt100

c o o
5 E
E [sl
@  Tx+/Rx+/D1/DI/A
w3
Eg Tx- IRx- [DO/D/B

Figura9-  Exemplo7

Controlador N1200

CONFIGURAGAO
CICLO DE ESCALA
PARAMETRO VALOR
EYPE Pt
FLEF S
dPPa o.n
un b L
OFFS 0.0
E.rGP no
SPLL 200.0
SPHL as0.0
{Eou 0.0
bRud 1.2
PrkY nonk
Rddr 1
REGISTRADORES DE SP E PV

Enderego|Parametro Descrigédo do Registrador

0000 | SPativo | Leitura: Sefpoint de Controle ativo (da tela
principal, do rampas e patamares ou do
selpoint remoto).

Escrita: Setpoint de Controle na tela
principal.

Faixa méxima: de SPLL até o valor setado
em SPHL.

Leitura: Varidvel de Processo.

Escrita: nao permitida.

Faixa maxima: o minimo & o valor setado
em SPLL e o maximo é o valor setado em
SPHL e a posigdo do ponto decimal
depende da tela dPPa.

No caso de leitura de temperatura, o valor
sempre serd multiplicado por 10,
independente do valor de dPPo.

0001 PV

Conforme descrito no manual do controlador, o registrador da PV é
1. O registrador do SP ¢ 0 (zero).

Um mestre Modbus RTU conectado nesta mesma rede e com os
mesmos pardmetros de comunicag@o consegue ler essas variaveis
para monitoragao.

A PV néo permite escrita. O SP permite escrita. Se 0 mestre for um
supervisério ou um CLP que possua comando de escrita, podera ler
PV e SP e alterar SP de modo remoto.

AVISOS

e Parémetros que ndo foram citados durante o exemplo n&o
influenciam neste funcionamento e podem ser configurados
como zero ou aFF sempre que possivel.

e Os principais parametros para comunicagéo sdo: bAud, PrEY,
Addr.

e O controlador deve estar configurado com o mesmo Baud Rate
(bRud) e Paridade (PrkY) da rede em que sera inserido e deve
ter um enderego distinto (Addr) de todos os escravos ja
existentes na rede.

O controlador faz o reconhecimento e comunica tanto em redes
com Stop Bit 1 ou Stop Bit 2. Assim, a configuragéo de Stop Bit
nao esta disponivel.

e O mestre ndo possui enderego em uma rede Modbus RTU,
apenas os escravos. Neste exemplo, o enderego do controlador
na rede é Addr — 1.

e Recomenda-se utilizar o comprimento original do cabo do
sensor. N&o utilizar cabo de compensagdo, pois ele pode
influenciar na resisténcia do sensor e resultar em uma medi¢éo
incorreta da temperatura.

e Recomenda-se utilizar transmissores de temperatura para
prolongar a distancia entre sensor e controlador.

NOVUS PRODUTOS ELETRONICOS LTDA.

719


http://www.novus.com.br/

e Recomenda-se evitar colocar 0os cabos do sensor e sinais de
corrente junto a cabos de energia ou a equipamentos que geram
interferéncia eletromagnética como inversores ou motores. Esta
prética colabora para a correta medi¢ao dos sinais.

ACIONANDO A SAIDA RELE USANDO RAMPAS E
PATAMARES

OBJETIVO

Utilizar a saida relé /01 com controle ON/OFF para acionar uma
carga. A carga é uma resisténcia que deve aquecer e fazer o
cozimento de um processo ceramico, conforme mostra o grafico a
sequir.

O Setpoint e a temporizagéo do cozimento véo obedecer ao que foi
configurado no Ciclo de Programas do controlador. O programa que
sera executado deve ser selecionado no pardmetroE Pr.

O sensor utilizado para medir a temperatura € um Termopar tipo T
com faixa de -160 a 400 °C (-256 a 752 °F).

(Temp *C) Alarme

Fim Programa

. Fim
20°Cop—— — — - — —— - —— Pt6=0

100 °C =

50 °C 4

Pt1 Pt2 Pt3 Pt4 Pt5 Pt6
20min  , 20min ,  20min _,  20min g 2min_,  Omin , (tempomin)
1 ] 1 ] 1

PSPO PSP PSP2 PSP3 PSP4  PSP5 PSPG
50 100 100 200 200 200 0

Figura 10 - Faixa de temperatura

ESQUEMA ELETRICO

ALIMENTAGAO ELETRICA
100~240 Vac / 24V

& EEHEE

100-240 Vg
e o2 El
| SIRENE “ W

%%+ —‘

|TCTI

Figura11- Exemplo9

O programa de Rampas e Patamares comega ao selecionar RUN —
YES. O Setpoint inicial de partida PSPO é configurado um pouco
acima da temperatura ambiente inicial. Este Setpoint ndo possui
tempo atrelado e serve para garantir uma condic¢éo inicial acima da
temperatura ambiente.

Se a PV estiver acima de PSPD em um processo de aguecimento
(ou abaixo em um processo de refrigeragéo), o programa néo inicia.

Ao atingir PSP[, inicia a contagem de tempo PE 1 para atingir PSP 4
(Rampa). Ao repetir o mesmo valor de PSP 4 para PSP2, indica que
deve se manter no valor pelo tempo PE2 (Patamar).

No préximo passo, sobe para PSPJ durante o tempo PEJ (Rampa),
mantém o valor em PSPY pelo tempo PEY (Patamar) e depois
termina o programa.

Para sinalizar o término do programa ao operador, é possivel criar
mais um segmento com tempo curto, repetindo o valor de PGPY
para PSPS. Isso permite acionar um alarme (Sirene).

O alarme sera acionado pelo tempo PES. O programa de fato
termina quando encontrar o préximo parametro de tempo igual a
zero (PEB =0).

Quando o programa terminar, o controlador alterard
automaticamente o parametro RUN — Na.

Controlador N1200

CONFIGURAGAO
CICLO DE OPERAGAO
PARAMETRO VALOR
GP 0 (Nao utilizado)
CkrL Auto
E Pr 1
run YES
CICLO DE SINTONIA
PARAMETRO VALOR
Rkun ofFF
Pb 0.0
HYSE 1
Rck rE
Lbd.E 0
CICLO DE PROGRAMAS
PARAMETRO VALOR
Pr.kb Min
Prn 1
Pkol 1
PSPD 50
PE1 ci
PE1 ----
PSP 1 100
P2 ci
PEC ----
PSP2 100
PE3 ci
PEd ----
PSP3 200
PeY cl
PEM ----
PSPY 200
PES 1
PES ala;lnf(leJ t1”)'2a
PSPS 200
PEb 0
PER préxim(o[le;xsasri;?
0 (Deixar os
PSPR proximos em
zero)
LP 0
CICLO DE ALARMES
PARAMETRO VALOR
FuR 1 rS
FuR2 oFF
FuR3 ofFF
FuR4 oFF
bLA 1Y no

NOVUS PRODUTOS ELETRONICOS LTDA.
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CICLO DE ESCALA
PARAMETRO VALOR
EYPE kc kb
FLEF 5
dPPo 0.0
un b C
OFF5 0.0
E.rSP no
SPLL -160.0
SPHL 4oo.a
{Eou 0.0
CICLO DE I/0 (ENTRADAS E SAiDAS)
PARAMETRO VALOR
o 1 [ErL
o 2 A1
o 3 ofF
o Y ofF
o 5 ofF
AVISOS

e Quando PEkal for diferente de zero, a prioridade na execugéo
do programa é a temperatura. Quando for igual a zero, a
prioridade é o tempo.

® Parémetros que ndo foram citados durante o exemplo n&o
influenciam neste funcionamento e podem ser configurados
como zero ou aFF sempre que possivel.

® Para um alarme ser acionado durante o programa de Rampas
Patamares, a fungdo de alarme deve estar configurada como
FuR4 — r5 e o respectivo segmento PES — - - - 1 com o
alarme que sera acionado. Por fim, deve-se atribuir este alarme
aumasaidad —A1.

e Para configurar um novo programa, basta alterar o nimero do
pardmetro Pr n — 2. Depois disso, selecionar o nimero do
programaemE Pr 2.

e Recomenda-se utilizar o comprimento original do cabo do
sensor. Nao utilizar cabo de compensacdo, pois ele pode
influenciar na resisténcia do sensor e resultar em uma medigao
incorreta da temperatura.

® Recomenda-se utilizar transmissores de temperatura para
prolongar a distancia entre sensor e controlador.

® Recomenda-se evitar colocar os cabos do sensor e sinais de
corrente junto a cabos de energia ou a equipamentos que geram
interferéncia eletromagnética como inversores ou motores. Esta
pratica colabora para a correta medi¢&o dos sinais.

ESPECIFICAGOES

DIMENSOES: ............ccccoommmmmmmrrrrrrrrriinnns 48 x 48 x 110 mm (1/16 DIN)
Recorte no Painel: .........c.ccocueueee. 45,5 x 45,5 mm (+0,5 -0,0 mm)
Peso AproXimado: .........ccocevcrieienieiesseesse e 150 g

ALIMENTAGAO.: ....................... 100 a 240 Vcalcc (£10 %), 50/60 Hz
Opcional 24 V: ......c.ccovvuueen. 12224 Vee /24 Vea (-10 % / +20 %)
CONSUMO MAXIMO:......cvuieiaeiienicerereeseeseseeseieesee et seeesseens 9VA

CONDIGOES AMBIENTAIS:
Temperatura de Operagao: .........c.oeveureerereererneeereennnns 5a50°C
Umidade Relativa: ........cccocoorenieririneirinnn. 80 % max. até 30 °C

Para temperaturas maiores que 30 °C, diminuir 3 % por °C

Uso interno; Categoria de instalagéo I, Grau de poluigéo 2;
altitude <2000 m

ENTRADA ..., TIC, Pt100, tensdo e corrente

Controlador N1200

Resolugéo Interna: ...........ccocooeverirecnnne. 32767 niveis (15 bits)
Resolugéo do Display:............ 12000 niveis (de -1999 até 9999)
Taxa de leitura da entrada:..............cccc........ até 55 por segundo
Exatidao: ............. Termopares J, K, T, E: 0,25 % do span +1°C

............................. Termopares N, R, S, B: 0,25 % do span +3 °C
..................................................................... Pt100: 0,2 % do span
4-20 mA, 0-50 mV, 0-5 Vcce, 0-10 Vee: 0,2 % do span
Impedancia de entrada: 0-50 mV, Pt100 e termopares: >10 MQ
................................................................................. 0-5V:>1 MQ
................................................. 4-20 mA: 15 Q (+2 Vcc @ 20 mA)
Medigédo do Pt100: .............cccccoovenennnee Tipo 3 fios, (o = 0,00385)

com compensagdo de comprimento do cabo, corrente de
excitagao de 0,170 mA.

Todos os tipos de entrada calibrados de fabrica. Termopares
conforme norma NBR 12771/99, RTD’s NBR 13773/97;

SAIDA ANALOGICA (l/O5)........... 0-20 mA ou 4-20 mA, 550 Q Méx.

31000 niveis, Isolada, para controle ou retransmisséo de PV e
SP.

CONTROL OUTPUT:
.......... 2 Relés SPST-NA (1/01 e 1/02): 1,5 A/ 240 Vca, uso geral
................................ 1 Relé SPDT (1/03): 3 A/ 250 Vca, uso geral
................... Pulso de tensédo para SSR (I/05): 10 V max. / 20 mA
.......... Pulso de tensdo para SSR (I/03 e 1/04): 5V max. / 20 mA
COMPATIBILIDADE ELETROMAGNETICA: ......... EN 61326-1:1997
e EN 61326-1/A1:1998
SEGURANGA. ..........cccon..n. EN61010-1:1993 e EN61010-1/A2:1995

Interface USB: 2.0, classe CDC (porta serial virtual), protocolo
Modbus RTU.

Conexdes proprias para terminais tipo garfo de 6,3 mm.

Painel Frontal:............c.coooeieivicicieeeee P65, em PC UL94 V-2
(05 1) ¢ R IP20, ABS+PC, UL9%4 V-0
Inicia operagéo: Apos 3 segundos de ligada a alimentagao.
CERTIFICAGOES: ..........oooooovov. CE, UKCA, UL (FILE: E300526)
IDENTIFICAGAO
N1200 - 3R- 485 - 24V
A B C D

A: Modelo de controlador:
N1200;
B: Opcionais de I/O:

Nada mostrado (versdo basica, sem os opcionais abaixo);

3R (versdo com Relé SPDT disponivel em 1/03);

DIO (versd@o com I/O3 e /04 disponiveis);

HBD (versdo com deteccdo de Resisténcia
Queimada).

C: Comunicagéo Digital:

Nada mostrado (versédo basica, sem comunicagéo serial);

485 (versdo com serial RS485, Protocolo Modbus).
D: Alimentag&o Elétrica:

Nada mostrado (versdo bésica, alimentacdo de 100 a 240
Vcalce);

24V (versdo com alimentagdo de 12 a 24 Vcc / 24
Vca).

GARANTIA

As condicdes de garantia se encontram em nosso website
WWW.Novus.com.br/garantia.
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